
HAL Id: dumas-01168294
https://dumas.ccsd.cnrs.fr/dumas-01168294

Submitted on 25 Jun 2015

HAL is a multi-disciplinary open access
archive for the deposit and dissemination of sci-
entific research documents, whether they are pub-
lished or not. The documents may come from
teaching and research institutions in France or
abroad, or from public or private research centers.

L’archive ouverte pluridisciplinaire HAL, est
destinée au dépôt et à la diffusion de documents
scientifiques de niveau recherche, publiés ou non,
émanant des établissements d’enseignement et de
recherche français ou étrangers, des laboratoires
publics ou privés.

Protocole de qualification d’un système de lever par
drone pour les géomètres : application au drone Aibot

X6
Marie 31/03/1995 Grob

To cite this version:
Marie 31/03/1995 Grob. Protocole de qualification d’un système de lever par drone pour les géomètres :
application au drone Aibot X6. Sciences de l’ingénieur [physics]. 2014. �dumas-01168294�

https://dumas.ccsd.cnrs.fr/dumas-01168294
https://hal.archives-ouvertes.fr


 

CONSERVATOIRE NATIONAL DES ARTS ET METIERS 

ÉCOLE SUPÉRIEURE DES GÉOMÈTRES ET TOPOGRAPHES 

_________________ 

MÉMOIRE 

présenté en vue d'obtenir 

le DIPLÔME D'INGÉNIEUR CNAM 

 

Spécialité : Géomètre et Topographe 

par 

Marie GROB 

___________________ 

 

Protocole de qualification d’un système de lever par drone pour les géomètres  

Application au drone Aibot X6 

Soutenu le 10 juillet 2014 

_________________ 

 

JURY 

PRESIDENT :  M. Jérémie ROBERT, Professeur Agrégé 

MEMBRES :  M. Gwenaël SAGNE, Géomètre Expert, Maître de Stage 
M. Jérôme VERDUN, Maître de Conférences, Professeur Référent 
M. José CALI, Maître de Conférences 
M. Laurent MOREL, Maître de Conférences 
M. Frédéric DURAND, Responsable de l’informatique scientifique 

 








































































































































































































